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1) Dois péndulos idénticos, cada um com massa m e compri- P

Z
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mento /, estdo conectados por uma mola de rigidez k£ a uma
distancia d do apoio, conforme mostrado na figura ao lado.
Escreva as equagdes de equilibrio para o problema, encontre
as frequéncias naturais e modos normais do sistema, determi-
ne a resposta em vibragao livre do sistema para condig¢des ini-
ciais nulas exceto para a inclinagdo da barra a esquerda, que

deve ser igual a Op do sistema e finalmente determine em que

condi¢des este sistema exibe o fendmeno de batimento. (Va-
lor 5 pontos)

2) Um eixo de ago com didmetro d e comprimento / ¢ Propeller; mass m,

fixo em uma extremidade e tem montado um propul- mass moment of inertia J,

sor de massa m e momento de inércia Jo na outra ex-
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tremidade. Determine as primeiras duas frequéncias . < ¢
(quatro no total entdo) de vibragdo axial e em torgdo, 7 ?
sabendo que d=5cm, /I=1m, m=100kg, Jo=10kg-m2.0 |
moédulo de Young e de cisalhamento do ago sdo 210 e | g |
80 GPa, respectivamente, ¢ sua massa especifica ¢
7700 kg/m?. (Valor 5 pontos).
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0.01 0.1 1.0 10.0 100.0
o c
Valve of ¢ | w; = e 0.1000 0.3113 0.8602 1.4291 1.5549
anc
Value of @y | wy = s 3.1448 3.1736 3.4267 4.3063 4.6658
End Conditions Boundary Frequency Mode Shape Natural
of Bar Conditions Equation (Normal Function) Frequencies
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